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BUQUE CIENTIFICO
ROU 22 “Oyarvide”

Sistema Multihaz ELAC MKII 180Khz.
Hasta 500 metros.

Ecosonda Monohaz LAZ 4700, 12 - 200Khz
Hasta 5000 metros.

Sonar de Barrido Lateral

Sistema de Posicionamiento Satelital (DGPS).

Compensador de Movimientos (HRP) ELAC-
TSS.

CTD Valeport Parala determinacion de la
Velocidad del Sonido.

Ploter HP AO.
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Ecosond'a Monohaz Elac

Hydrostar 4300

Ecosonda Multihaz

Sensor de Movimiento TSS ElacMK 1! 189Khz Sistema GPS Diferencial
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MANIOBRA DE FONDEO Y
RECUPERACION DE ADCP



APORTESAL PROYECTO

ROU 22 Oyarvide

PLATAFORMA DE LANZAMIENTO

Puesto en Servicio — 8/3/1966
Embanderado — 21/9/1988
Capacidad — 43 Tripulantes
Calado Max. —4.80 Mts.
Edlora—6.80 Mts.

Manga —12.74 Mts.

Ve. Max. —16.6 Nudos

Vel. Econdmica— 12 Nudos
Autonomia —43 Dias
Propulsion Diesel Eléctrica
4 Motores Principales

4 Generadores




SAARDC

LANZAMIENTOSDE XBT
2002 — 2003 - 2004

CONTRIBUCION

R.O. DEL URUGUAY

-Platafor ma de L anzamiento.
- Datosde XBT.
- Apoyo L ogistico L ocal

Capacidad derecibir,
embar car y lanzar boyas.
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- Técnicos capacitado pararecibir
entrenamiento.
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